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⇒ Ji =-GE♂

3 . Plaçons n o u s dans l e référentiel lunaire l i é
a u s o l d e l a Lune) qu'on v a considérer c o m m e
galiléen.

L a 2 e lo id e Newtonappliquée a u système
marteau s ' é c r i talors :

m à = Ʃ E t

⇔ m à = À

⇔ moi
?

= moi
⇒ à = g i

Problème

L a modélisationd u pointage n o u s donne :

gri = A t + B t + C

E n dérivant par
rapport a u temps,o n obtient la

vitesse verticale vyrtl :

Vg( t ) = day = 2 A t + B



E t e n dérivantà nouveau,o n obtientl ' a c c é l é r a t i o nverticale agit):

agit = Et = ¥1 = 2 A

Or d'après l a qu.3 :

à = ayj ' = gi
E n appelantj '
l e vecteur unitaire

dans l a direction
e t l e s e n s d e l ' a x eE t d'après l a qu.2 :

(g)
5 - - ME♂

E t c o m m e l a direction d e w̅ 'estapproximativement
celle d e l a verticale,

j ' = ♂

⇒ -9ff♂ = ay J ' = 2 A J

⇔ -
GLE = 2 A

⇔ ML = - 2AGRI

A N : Me =
-2×1%86,5%147610
7



Me = 8,03×1022kg

L'écart a v e c l a valeur d e 7,34×10"dg peutêtre
d û à l'imprécision d u pointage:

- l a v i s é e despoints
-
l a déte rm ina t ion d e l'échellee t s o n
calibrage s u r l a vidéo.

Peut êt re a u s s i que l a va l e u rd e g , à l'endroitd e l'expériencen'estpastypique.


