
D
escription d’un m

ouvem
ent

un repère
+

une horloge

M

M’
ensemble des positions 
prises par le système au 

cours du temps

(généralement  
un objet ou un 

ensemble d’objets)

assimilé à un point 
matériel concentrant 

toute la masse.
(on perd alors  

de l’information : 
déformation, rotation)

quelconque

circulaire

rectiligne

Système

⃗vmoy =
MM′ 

Δt

Référentiel

M

M’⃗MM′ 

M

M’

⃗vmoy

⃗v

trajectoire

vecteur 
vitesse

pour obtenir ,  
on rapproche M’ 

au plus près de M.

⃗v

Si  est constante 
alors le mouvement 

est uniforme

v

unité de  : m s-1v ⋅

La vitesse  
est la norme 
du vecteur 

vitesse 

v

⃗v

 est la durée  
pour aller de M à M’

Δt

vecteur 
déplacement

vecteur 
vitesse 

moyenne


