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Un mouvement se

décrit dans un
référentiel :

une horloge

la trajectoire
de chaque point
du solide est un cercle

circulaire '

tout vecteur entre deux
points du solide reste
identique au cours du
temps

un repeére
géométrique

tous les points du
solide ont une
trajectoire identique

un systéme est en
mouvement de rotation
si tous les points du
systeme ont pour
trajectoire un cercle
ayant le méme centre
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moment d’une force
par rapport a
un axe de rotation

Sens
de rotation

My(F)=d-F Charge a

MA(F) moment (N.m)
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ex:

une force

perpendiculaire
au déplacement
ne travaille pas

+ poids lors d'un
déplacement horizontal

« réaction du support si
pas de frottement solide.
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W>0
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travail
moteur

travail d’une
force constante

énergie liée au
déplacement
de la force

le travail des forces de
frottement est converti
en énergie thermique

dépend :
frottements P

entre deux
solides

+ de la taille de la surface de contact
« de la nature et de I’état de surface

de chacun des solides

force de mouvement
dans la direction frottement
du mouvement
mais de sens opposé
dépend :
frottements « la nature du fluide, sa température, etc.
fluides « la nature du solide, sa forme, son état de

surface, de la surface de contact, etc.

» de la vitesse du solide dans le fluide



